
Cahier des charges automatisme industriel

Afin de concevoir un système automatisé ou une 
machine spéciale, on a besoin d'établir l'analyse 
fonctionnelle ou l'analyse des besoins.Cela permet de 
déterminer toutes les fonctions à intégrer dans le 
système. Lors de l'analyse fonctionnelle , différents 
paramètres rentrent en jeux tels que le cout,la qualité 
et le délai.Il faut recenser, hiérarchiser et pondérée les 
différentes fonctions . On distingue 3 types de 
fonctions les fonctions principales(fonction pour 
lesquelles le système a été crée) ,les fonctions 
secondaires(fonctions amélioratives ) et les fonctions 
de contrainte(fonction qui limitent dans les choix).



Dans le cas d'un projet entre un prestataire de service 
et son client, le cahier des charges va service 
d'interface entre ceux ci. Le client va exprimer ses 
besoins de manière plus ou moins détaillée et lancer 
un appel d'offre, ainsi la société de prestation par 
l'intermédiaire d'un chargé d'affaire ou d'un chef de 
projet va se charger de répondre à l'offre en 
proposant une solution qui répond au mieux au 
besoin du client. Tout au long du projet, des réunions 
bilan se tiendront afin de suivre l'évolution du 
dossier,si besoin des changements pourront être fait à 
la demande du client.



La gestion de projet en automatisme, via les différents documents 
que sont l'analyse fonctionnelle , l'analyse organique et les 
spécifications techniques s'effectue sous 3 phases:

- La phase organisation du projet
- La phase conception du projet
- La phase mise en oeuvre du projet













CAHIER DE  CHARGES : la présence de flacon est manuelle, appui sur 
départ cycle ‘’dcy’’  Le vérin C1 parmi de remplir le cylindrée pour 
dosser le produit   la fin  de dosage retour de bras de vérin 
électrovanne EV ouvre pour remplir la flacon la fin de remplissage   le 
tabis roulant transfere le flacon vers le centre de  bouchage, Les vérins 
C2 et C3 placer le bouchon et après le tapis évacué  le flacon vers le 
centre d’emballage non étudier

Spécifications technologie
C1 ,C2 ,C3 des vérins bistable ,M1 ,M2 ,M3 des distributeurs 
électromagnétique (5,2) pour commandes les vérin ,EV électrovanne
M  moteur asynchrone  pour entraine le tapis démarrage direct 
L10 L11 L20 L21 L30 L31 des fins de course ;P  P2  capteur de position  












































